Szczegobtowy opis przedmiotu zaméwienia

Przedmiotem zamoéwienia jest opracowanie dokumentacji technicznej dla zadania
inwestycyjnego pod nazwa ,Modernizacja proceséw technologicznych w zakladzie
spotki w Kruszwicy”

Administrator nieruchomoséci — wieczyste uzytkowanie : Zaktady Przetwdrstwa Zbozowo-
Mtynarskiego Sp. z 0. 0. w Kruszwicy — adres — Droga Mtynska 1 , 88-150 Kruszwica NIP
956-10-05-919, REGON 091150036. Lokalizacja inwestycji:  Wojewddztwo Kujawsko
Pomorskie, Gmina Kruszwica, Nazwa obrgbu ewicencyjnego: Kruszwica, Nr obrebu
ewidencyjnego 1, Dziatka ewidencyjna 165 o pow. 8752 m2 i dziatka ewidencyjna o pow.
10472 m2 w ksiedze wieczystej KW BY11/00012469/6

Przedmiot zaméwienia: Kod CPV : 71320000-7,

Zakres przedmiotu zaméwienia bedzie obejmowaé:

- wykonanie dokumentacji projektowej w postaci projektu budowlanego,
technologicznego, specyfikaciji technicznych wykonania i odbioru robét, przedmiaréw robot,
oraz kosztoryséw inwestorskich dla zadan okreslonych ponizej, z uzyskaniem wszelkich
pozwolen niezbgdnych do projektowania i wykonania prac (m.in. pozwolenie na budowe),
Zakres przedmiotu zaméwienia stuzy do osiagniecia celu w postaci zaleznych od siebie -
zadan:

1. Zwiekszenie wyciggu mak poprzez zastosowanie nowoczesnego parku
maszynowego w mtynie o wydajnosci 140 ton/dobe w Kruszwicy,

2. Budowe punktu wydawania maki luzem na samochody o wydajnosci 30 ton/h
w miynie Kruszwica,

3. Budowe punktu wydawania otrgb luzem na samochody o wydajnosci
15,0 ton/h w mtynie Kruszwica.

Ad 1. Zwiekszenie wyciagu mak poprzez zastosowanie nowoczesnego parku

maszynowego w mifynie o wydajnosci 140 t/dobe

A. CZESC TECHNOLOGICZNO-TECHNICZNA
W celu udoskonalenia aktualnego poziomu technologii parku maszynowego
mityna oraz przystosowania technologii do wymogéw jakosciowych nalezy:
1. zamontowaé osiem nowoczesnych mlewnikow spetniajagce zatozenia
technologiczne,
2. zamontowa¢ wage automatyczng przesypowo tensometryczng przed | $rutem,

do ciggtego pomiaru ziarna w trakcie procesu technologicznego,



3. zamontowa¢ wage automatyczng przesypowo tensometryczng do biezgcych

pomiaréw otrgb w czasie produkgii.

4. zamontowac transport grawitacyjny rury itp.

W  Zataczniku Nr 1 Zestawienie maszyn i urzadzen dla zastosowania
nowoczesnego parku maszynowego w Miynie Kruszwica” nasz Pion Produkcyjno-
Techniczny podat wstepng ogélng charakterystyke techniczno-technologiczng maszyn i
urzadzen, ktére proponujemy uwzglednié.

Urzadzenia majg spetnia¢ wszystkie niezbedne wymagania stawiane tego typu
urzadzeniom, tj. technologiczne, ergonomiczne, bhp i p.poz., ochrony $rodowiska,
posiada¢ znak CE, ATEX (napedy i czujniki) dla przemystu zbozowo mtynarskiego.

Przemiat ziarna pszenicy i zyta jest i bedzie prowadzony w oparciu o istniejacy
schemat technologiczny to jest 8 mlewnikdw, dwz odsiewacze o$miodziatowe i jeden
czterodziatowy, jedng wialnie kaszkowg 3-poktadowa, dwéch rzutnikéw otrebowych.
Diagram przemiatowy sktada sie¢ z pasazy srutowych, kaszkowych. Do zbierania
produktéw gotowych (komponowania mak) przewidziane sg dwa slimaki zbiorcze do
maki. Do transportu miedzyproduktéw wymagajacych podniesienia jest stosowany
transport pneumatyczny ssacy. Zaprojektowane urzadzenia przemiatowe majg umozliwic¢
szybkie i tatwe dostosowanrie go do jakosci przemielanego ziarna oraz zrriany
asortymentu produkcji.

W ofercie nalezy réwniez uwzglednié opracowanie rowkowania walcéw
mielgcych mlewnikéw przy zachowaniu obecnej ilosci pasazy. Dotyczy to samo do
dobrania opie¢ dla odsiewaczy. Powyzsze zmiany powinny zwiekszyé obecne wyciagi
mak

Patrz rysunek nr 1 (rzut walcowe)).

B. CZESC ELEKTRYCZNA

Na parterze mtyna (walcowa) ustawionych jest osiem mlewnikéw, kazdy mlewnik
ma po dwa napedy zamontowane od spodu. Zasilanie i sterowanie mlewnikéw odbywa
si¢ z rozdzielni mtyna. W rozdzielni zabudowana jest aparatura sitowa i sterownicza dla
poszczegolnych mlewnikéw. Mlewniki pracujg w uktadzie kaskadowym - zatgczane
automatycznie w blokadzie lub recznie uruchamiane pojedynczo w deblokadzie.

Do skrzynek sterowniczych projektowanych mlewnikéw nalezy utozyé nowe kable
zasilajgce.

W celu zachowania systemu sterowania i blokad nalezy utozy¢ nowe kable
sterownicze, a w rozdzielni zabudowaé uktady przekaznikowe.

W polach rozdzielni rozbudowaé listwy sterownicze i wywigzaé obwody
wewnetrzne.



Na wykonane prace wykona¢ dokumentacie powykonawcza i protokoty
pomiarowe.
Uwagi — przy zamawianiu mlewnikdw nalezy uzgodnié z producentem

dostosowanie szafek sterowniczych do istniejacegc ukfadu.

C.CZESC BUDOWLANA
Podczas montazu mlewnikéw w miynie nie przewiduje sie duzego zakresu robot

budowlanych, dotyczy¢ bedzie prac polegajacych na wykonaniu otworéw w stropach do:

e Milewnikéw
e Wagi przed |-szym $rutem oraz otrebowe;j

e Urzadzen transportowych

- wykona¢ obliczenia obcigzenia stropu przed montazem 8 mlewnikéw

- dostosowac strop betonowo- drewniany do ciezaru mlewnikéw

- ustawienia mlewnikdéw w miejscu istniejgcych

- dopasowanie koszy ziotowych z mlewnikéw w stropie drewnianym

- poszerzenie otworéw w stropie drewnianym do wymiaréw mlewnika

- przejscia instalacji elektrycznych przez strop drewniany

- uzupetni¢ pozostawione otwory w stropie drewnem dostosowujac grubo$é do
istniejacej podtogi

D. DOKUMENTACJA
Przedmiotem oferty jest rowniez opracowanie ponizszej dokumentac;ji
wykonawczej jednostadiowej na potrzebe realizacji oméwionego (powyzszego) zadania,
a mianowicie:
1. Dokumentacja wykonawcza technologiczno-techniczna na montaz mlewnikéw,
wagi przed I|-szym $rutem i otrebowej, orurowania, instalacji sprezonego
powietrza aspiracji mlewnikow
2. Dokumentacja wykonawcza elektryczna instalacji sitowo-sterowniczej na
montaz mlewnikow, wagi przed |-szym $rutem i otrebowe;j,
3. Dokumentacja wykonawcza budowlana:
Nie przewidujemy wykonania dokumentacji budowlanej. Roboty budowlane na
montaz mlewnikéw i wag zostang okre$lone w dokumentacji technologiczno-
technicznej. W trakcie montazu mlewnikéw i wag, w ramach nadzoru autorskiego
bedzie ustalany wpisem do ,dziennika budowy” sposéb wykonawstwa robét
budowlanych.



E. Zestawienie maszyn i urzadzen dla zastosowania nowoczesnego parku

maszynowego w Miynie Kruszwica

Oznaczenia I Nazwa maszyn | Uwagi
Poz.  Isymbol czesc |
1 2 3 4 5
1 TVIIewnik walcowy
@ 250 x 1000 mm
Moce istniejgce
B1 B1 - 30kW
B1 B1 - 30kW
B2 B2 - 15kW
B2 B2 - 15kW
B3 B3 - 11kW
B3 B3 - 11kW
C1 C1-11kW
C1 C1-11kw
Cc2 C2 - 18,5kW
Cc3 C3- 15kW
B4C B4C - 11kW
B4F - B4F - 11kW
C4 C4 - 11kW
C5 C5-11kW
Cé C6 - 7,5kW
Cc7 C7 - 7,5kW
2 Wg11 aga zbozowa elektroniczna przesypowa -

ensonietryczna
wydajnosci od 9 +15 t/h

zamontowana przed pizrwszym $rutem

3 Wg12 Waga do otrab elektroniczna przesypowa-
tensometryczna
o wydajnosci 2 t/h

\Waga rozliczeniowa zamontowana w mtynie

4 Uzupetnienie rur grawitacyjnych 120 mm z
kotnierzami (blacha gr. 2 mm)

IA. Kolanka obrotowe @ 120 mm

B. Obejmy ztobkowe @ 120 mm

5 Uzupetnienie konstrukcji stalowej pod mlewniki

A Blacha o grubo$ci 2 mm na wykonanie koszykow pod
mlewniki, ciezar jednego koszyka 30kg

6 Sprezarka Srubowa olejowa

i Instalacja sprezonego powietrza




Ad 2. Budowa punktu wydawania maki luzem na samochody o wydajnosci 30 th w miynie

Kruszwica

A. CZESC TECHNOLOGICZNO-TECHNICZNA

Przyjete rozwigzania zakupu nowych urzadzer i usprawnienia uktadéw

technologicznych wymaga pobudowania w nowym miejscu punktu wydawania maki

luzem.

W ofercie nalezy przyja¢, ze nowy punkt wydawania maki luzem na samochody

nalezy zaprojektowa¢ i pobudowa¢ w miejscu obechego istniejacego punktu wydawania

otrgb luzem. Patrz rys nr 2

Rozwigzanie to zakfada, ze istniejgce komory maczne (produkcyjne) pozostajg te

same, a dwie istniejgce komory otrebowe zostang przystosowane do sktadowania mak.

Zmiana lokalizacji punktu wydawania mak oraz wigczenie dwdch komér

otrgbowych do sktadowania mak wymaga zmiany t-asy transportu mechanicznego maki

oraz przystosowanie istniejacego budynku wydawania otrgb luzem do potrzeb

technologicznych wydawania maki luzem. W ramach tego zadania istniejacy budynek

wydawania otrgb luzem nalezy podniesé dach tego budynku o ca 2,0 m.

Przyjete technologiczno-budowlane rozwigzania wymagajg zakupu i montazu

ponizszych urzadzen, a mianowicie:

L

do transportu maki z istniejgcych produkcyjnych komor macznych oraz dwoch
istniejgcych otrebowych, przystosowanych do sktadowania maki do punktu
wydawania maki luzem nalezy przyjaé transport mechaniczny o wydajnosci
20+30 t/h,

zakup i montaz przeno$nika taricuchowego przejezdnego z dwoma rekawami
zatadowczymi do wydawania mak luzem na samochody wyposazonego w
czujniki, w tym rozwigzaniu samochod bedzie stat w miejscu, a przenosnik

tancuchowy przejezdny bedzie najezdzat na otwor wilotowy do mgkowozu,

. zakup i montaz wychwytywacza magnetycznego do maki o0 wydajnosci 30 t/h,

zakup i montaz przesiewaczy kontrolnych do mak o wydajnosci ca 30 t/h o
oczkach ca 800 um, wydajnosci ca 10 t/h o oczkach ca 800 pm,

zakup i montaz (wymiana) 3 przenosnikéw kubetkowych do transportu
pionowego mak wyposazonych w czujniki, kazdy podno$nik powinien mieé¢
pie¢ czujnikdw,

zakup i montaz przeno$nikéw tafcuchowych i $limakowych do transportu
poziomego mak wyposazonych w czujniki, kazdy przenosnik powinien by¢

wyposazony w dwa czujniki,



7. zakup i montaz wagi samochodowej o uczwigu do 60 ton, na ktérej bedzie stat
makowdz,
8. zakup i montaz bram przemystowych rolowanych szt. 2,

9. sie€ sprezonego powietrza, aspiracja, rury itp.

Urzadzenia majg spetnia¢ wszystkie niezbedne wymagania stawiane tego typu
urzgdzeniom, tj. technologiczne, ergonomiczne, bhp i p.poz., ochrony srodowiska,

posiadac znak CE, ATEX (naped i czujniki) dla przemystu zbozowo miynarskiego.

B. CZESC ELEKTRYCZNA

Stan istniejacy: Wszystkie urzadzenia do transportu i pakowania maki zasilane sg
z rozdzielni R1 — Pakownia. Instalacja zasilajgca obwody silnikowe w wiekszosci
wykonana jest przewodami aluminiowymi.

W niniejszym zadaniu wymianie ulega instalacja do napedéw istniejacych oraz
instalacja sitowa i sterownicza do napedéw nowych.

Ze wzgledu na znaczny stopien zuzycia aparatury w rozdzielni RA wymieniona
bedzie na nowa.

Rozdzielnia sitowo — sterownicza z tablicg synoptyczng o szczelnosci IP55
bedzie ustawiona w miejscu dotychczasowe;j.

Przewidzie¢ uktad przepieciowy i pomiar energii.

Zatadunek maki bedzie odbywat sie istniejgcymi transporterami oraz nowymi,
ktére czesciowo bedg wbudowane w istniejacy system transportowy.

Dodatkowo zabudowane zostang nowe urzgdzenia pod projektowang wiatg
zatadowcza.

Z rozdzielni oprécz dotychczasowych urzadzen zasilone zostang: podtgczone
nowoprojektowane maszyny i urzadzenia.

Podnoséniki i przeno$niki wyposazone beda w czujniki obrotéw, klap zasypu i
biegu tadmy.

Prace urzgdzen sygnalizowa¢ bedzie tablicz synoptyczna na rozdzielni.

PrzewidzieC prace urzadzen w sterowaniu automatycznym (kaskadowym) oraz
prace urzadzen w deblokadzie.

Wszystkie stany pracy i awarii bedg na tablicy synoptycznej z rozdzielni R1
zasilane zostang: waga samochodowa, wychwytywacz metali, rekaw zatadowczy, filtry
szt.4, brama szt. 2, o$wietlenie 3 obwody, zestawy gniazd 3szt.

Uruchomienie transportu poprzedzi sygnalizacja optyczna i dZwiekowa.

Wykonac instalacje do awaryjnego wytgczenia napiecia.



W obwodach silnikowych wytaczniki remontowe.

Uziemienie wyréwnawcze.

Instalacja uziemienia i odgromowa.

Instalacja o$wietlenia wewnetrznego jarzeniowe, zewnetrzne LED.

Instalacje wykonaé¢ na korytkach kablowych siatkowych ocynkowanych.

Po zakonczeniu prac wykona¢ dokumentacje powykonawczg i protokoty
pomiarowe

C. CZESC BUDOWLANA

Punkt wydawania maki luzem bedzie zaprojektowany w istniejagcym punkcie
wydawania otrab luzem, ktéry przylega do istnejacego budynku miyna. Istniejacy
budynek wydawania otrgb luzem przewiduje sie podnies¢ o ca 2,0m. Obecny budynek
wykonany jest w konstrukcji stalowej i tak tez bedzie wykonany nowy punkt wydawania
maki luzem.

W ramach projektu przewiduje sie wykonanie:
- wykopy pod ptyte Zelbetowg i wage samochodowa,
- wywoz ziemi samochodami samowytadowczymi,
- podktady betonowe oraz z ubitych materiatéw sypkich,
- przygotowanie i montaz zbrojenia elementéw zelbetowych wraz z zalaniem betonem,
- izolacje bitumiczne elementéw zelbetowych,
- izolacja poziorha przeciwwilgociowa i przeciwwodna z folii,
- wykonanie posadzki betonowe;j,
- wykonanie konstrukgji $cian, podwyzszenie budynku z ksztattownikéw stalowych,
- wykonanie konstrukeji dachu z ksztattownikéw stalowych,
- wykonanie pomostéw i schodéw roboczych stalowych,
- malowanie konstrukcji stalowych,
- lekka obudowa $cian z ptyt warstwowych z rdzeniem gr. 10 cm ($ciany),
- lekka obudowa dachu z ptyt warstwowych gr. 15 cm (dach),
- wykonanie obrébek blacharskich z blachy powlekanej;
- montaz rynien i rur spustowych z blachy ocynkowanej,
- podcigcie istniejacych otworéw w podtogach do nowo montowanych podnoénikéw
czerpakowych,
- podcigcie istniejgcego otworu do nowo montowanego przeno$nika tancuchowego,
- montaz drzwi p.poz.

DANE TECHNICZNE



Dtugos¢ budynku L — 19,25 m
Szerokos¢ budynku S - 8,12 m
Wysokosé budynku H—-9,15 m
Powierzchnia zabudowy Pz — 156,31 m?

Powierzchnia uzytkowa Pu — 149,95 m?
Kubatura V — 1353,50 m®

D. DOKUMENTACJA

Dokumentacje dla punktu wydawania maki luzem nalezy opracowaé dwuetapowo

to jest:

a)
b)

c)

1. Dokumentacje budowlang dla branzy:

budowlanej,

technologiczno-technicznej,

elektrycznej
Dokumentacja ta zostanie ztozona do miejscowych wtadz, w celu uzyskania na
pozwolenie na budowe (lub zgtoszenia budowy). Ta dokumentacja powinna byé

wykonana zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

2. Dokumentacja wykonawcza dla branzy:

budowlanej,

technologiczno-technicznej,

elektrycznej
W oparciu o dokumentacje bedg zaméwione maszyny, urzgdzenia, materiaty
budowlane, osprzet elektryczny wraz z wyposazeniem oraz wykonany montaz,
itp.

3. Roéwniez nalezy wykonac¢ kosztorysy dla poszczegdlnych branz.



E. Zestawienie maszyn i urzadzen dla punktu wydawania maki luzem w Kruszwicy

Oznaczenia Nazwa maszyn Uwagi

Poz.  lsymbol Czesé

A. MASZYNY, URZADZENIA

1 Mg51 Mychwytywacz magnetyczny rusztowy
dostosowany do szerokos$ci koryta redlera
Rp51

- wydajnosc
nominalna transportowanej maki z komory ( =
0,55 t/m® — 30 t/h,

2 Rp51 Przenosnik fancuchowy przejezdny do [Do makowozu
zatadunku makowozow ze stali weglcwej
malowanej proszkowo farbg dopuszczong do
kontaktu z zywnoscig

Charakterystyka:

B wydajnos$é
nominalna transportowanej maki ( = 0,55 t/m®) —
30 t/h,

B przenosnik pracuje
wewnatrz budynku

Dodatkowe wyposazenie przenosnika:

- czujnik ruchu,

- czujnik przepetnienia klapy,

- klapa przeciw zatorowa,

B zasuwa sterowana
elektrycznie 2 szt.,

= beben obrotowy z
rurkg do sprezonego powietrza,

- motoreduktor
NORD, wykonanie ATEX 3D

3 R49 Przenos$nik taricuchowy do maki malowany Do paczkarki
proszkowy farbg dopuszczona do kontaktu z
Zywnosciag

Charakterystyka:
- wydajnosci 20,0 th
- przeno$nik pracuje wewnatrz budynku

[Dodatkowe wyposazenie przenosnika:

- czujnik ruchu

- czujnik przepetnienia klapy

- klapa przeciw zatorowa

- zasuwy reczne - szt. 7

- - motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D




4

5

R48

Przenos$nik tanicuchowy do maki malowany
proszkowy farbg dopuszczong do kontaktu z
Zywnoscig

Charakterystyka:
- wydajnosci 20,0 t/h
- przeno$nik pracuje wewnatrz budynku

[Dodatkowe wyposazenie przenosnika:

- czujnik ruchu

- czujnik przepetnienia klapy

- klapa przeciw zatorowa

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

Do paczkarki powrotny

R47

Przenos$nik tanncuchowy do maki malowany
proszkowy farba dopuszczong do kontaktu z
Zywnoscia

Charakterystyka:
- wydajnosci 20,0 t/h
- przenosnik pracuje wewnatrz budynku

Dodatkowe wyposazenie przenosnika:

- czujnik ruchu

- czujnik przepetnienia klapy

- klapa przeciw zatorowa

- zasuwy reczne szt. 2

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

Do paczkarki powrotny

R51

Przenosnik taricuchowy do maki mzalowany
proszkowy farba dopuszczong do kontaktu z
Zywnoscia

Charakterystyka:
- wydajnosci 30,0 t/h
- przenosnik pracuje wewnatrz budynku

[Dodatkowe wyposazenie przenosnika:

- czujnik ruchu

- czujnik przepetnienia klapy

- klapa przeciw zatorowa

- zasuwa reczna szt. 1

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

Do mgkowozu

R52

Przenosnik taricuchowy do maki malowany
proszkowy farbg dopuszczong do kontaktu z

Eywnoscia

Charakterystyka:
- wydajnosci 30,0 t/h
- przenosnik pracuje wewnatrz budynku

Dodatkowe wyposazenie przenosnika:

L czujnik ruchu

- czujnik przepetnienia klapy

- klapa przeciw zatorowa

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

Do makowozu




4

B wydajnoéc
nominalna transportowanej maki ( = 0,55 t/m®) —
30 t/h,

- Rekaw do
zatadunku samochodéw z beczkg

W sktad rekawa wchodza:
B wciggarka z napgdem (Atex 22),

E Filtr rekawowy o powierzchni ca
2,5m?

B Wentylator z napedem
Sterownik z pilotem (powigzany z jezdi:gcym —
przesuwanym przenosnikiem faricuchowym

R53 Przenosnik tanncuchowy do maki malowany

proszkowy farba dopuszczong do kontaktu z  [Do makowozu

Zywnoscia

Charakterystyka:

- wydajnosci 30,0 t/h

- przenosnik pracuje wewngtrz budynku

Dodatkowe wyposazenie przenosnika:

- czujnik ruchu

- czujnik przepetnienia klapy

- klapa przeciw zatorowa

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

Wg51 Waga samochodowa o udzwigu do 60,0 ton do

tatycznego wazenia pojazdow
amochodowych z gtowicg odczytows i

pomostem ( tensometryczna ) z wyswietlaczem

zewnetrznym

W sktad wagi samochodowej wchodzi:

- Pomost wagi o wymiarach 18 x 3 m

- Wykonanie fundamentow wraz z przygotowaniem
terenu pod wage

- Czujniki tensometryczne,

- Glowica odczytowa

- Skrzynki taczeniowe

- Okablowanie

- Montaz, uruchemienie, kalibracja systemu,
szkolenie

- Legalizacja wagi

- Dokumentacja techniczna wagi wraz z
wymaganymi dokumentami

10 Rz51 Rekaw zatadowczy z wciagarka oraz z aspiracja]
Rz52
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5

PM1
PM2
P01

Charakterystyka:
- wydajnos¢ transportowanej maki
(y =0,55 /m3) — 30 t/h,

- czujnik ruchu pasa (1 czujnik)

- czujnik liniowos$ci (4 czujniki)

- podnosnik usytuowany w budynku

- zabezpieczenie przed cofaniem tasmy

- konsola do zamontowania napedu

- konstrukcja wsporcza pod stope podnosnika
- naped i ostona napedu

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

Podnosnik kubetkowy z blachy kwasoodpornej

IPodnosniki zamontowane w
mieszarni mtyriskiej

Sr49

Przenosnik slimakowy rurowy malowany
proszkowy farba dopuszczong do kontaktu z
Zywnoscia

- wydajnos¢ transportowanej maki

(y = 0,55 t/m? - 30 t/h,

- czujnik ruchu,

- czujnik przy klapie przeciwzatorowej
- motoreduktor NORD ATEX 3D

Przenosniki slimakowe do
wydawania maki luzem

Sr48

Przenosnik slimakowy rurowy

- wydajnos¢ transportowanej maki

(y = 0,55 t/m®) — 30 t/h,

- czujnik ruchu,

- czujnik przy klapie przeciwzatorowej

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

Pw51

+30 t/h z konstrukcjg no$ng
- sito 0 oczkach 800 mikronow

Przesiewacz wibracyjny do maki o wydajnosci 20

Do makowozu

Pw49

t/h z konstrukcjg no$ng
- sito 0 oczkach 800 mikronéw

Przesiewacz wibracyjny do maki o wydajnosci 10

Do paczkarki

Pr51

Pakarka reczna ¢ 250 mm
Konstrukcja wsporcza

Odpady z przesiewacza do
makowozu

Pr49

Pakarka reczna ¢ 250 mm
Konstrukcja wsporcza

Odpady z przesiewacza do
paczkarki

Fc51

Filtrocyklon
Sie¢ aspiracyjna Nr 51

- klapa przeciwwybuchowa
- Sluza kurzowa

Sie¢ aspiracyjna w mieszarni
mtynskiej

V51

Zespot wentylatorowy
Wentylator wraz z ramg amortyzacyjng

\Wentylator wspotpracujacy z ww.
filtrocyklonem w mieszarni
miynskiej




4 5
20 Sab1 Elementy sieci aspiracyjnej (Nr51) skladajace
Bie z:
- rur,
- kolan galwanizowanych (wyttaczane,
segmentowe),
- trojnikdw galwanizowanych,
- redukcji galwanizowanych,
- regulatorow fatszywego powietrza,
- opasek waskich i szerokich, kotnierzy,
- zasuw regulacyjnych uchylnych,
- ttumika,
- podstawy dachowe;j,
- wyrzutnia dachowej
il Sie€ aspiracyjna Nr 2; 3; 4
Fp49 Filtry punktowe do podnos$nikéw kubetkowych [Filtry do podnosnikéw
Fp48 pracujace na podcis$nieniu kubetkowych w mieszarni
Fp47 - powierzchnia filtracyjna ca 1,0 m? mtyniskiej
\\ﬁg Wentylator tacznie z filtrem
V47
x Sa49 Elementy sieci aspiracyjnych, sktadajace sie z: Sie¢ aspiracyjna do trzech filtréw
Sa48 - rur, ¢ punktowych
Sa47 - kolan galwanizowanych (wyttaczane,
segmentowe),
- trojnikow gaiwanizowanych,
- redukcji galwanizowanych,
- regulatorow fatszywego powietrza,
- opasek waskich i szerokich, kotnierzy,
- zasuw regulacyjnych uchylnych,
- thumika,
- podstawy dachowej,
- wyrzutni dachowej
.l Sie¢ sprezonego powietrza sktadajgca sig rur
jstalowych, przewodéw z tworzywa sztucznego oraz
zaworow i ksztattek
p Bp51 Bramy przemystowe rolowane, sterowane Szt. 2
Bp52 elektrycznie
- szeroko$¢ w Swietle B = 5000 mm
- wysoko$¢ w Swietle H = 4500 mm
UWAGA:
Brama rolowana na zewnatrz budynku.
2 Dodatkowe wyposazenie punktu wydawania
maki luzem
Konstrukcje stalowe wsporcze:
- pod napedy, stacje napedowe i zwrotne, koryta
przeno$nikéw wykonac z ksztattownikow
zamknigtych
Elementy montazowe i potgczeniowe:
Elementy potgczeniowe:
- uszczelnienia
- potgczenia srubowe
P & Uzupetnienie rur grawitacyjnych g250mrm do
mieszarni mak i wydawania luzem na obgjmy
ptaskie




4

Rury spadowe do maki malowane proszkowo o
$rednicy 250 mm
Rura:

° dtugo$¢ 1 m z kotnierzami
L] grubo$¢ g =1,5mm




Ad 3. Budowa punktu wydawania otrab luzem na samochody o wydajnosci 15 th w miynie

Kruszwica

A.CZESE TECHNOLOGICZNO-TECHNICZNA

Punkt wydawania otrgb luzem o wydajnosci 15 t/h ma zosta¢ zaprojektowany w
miejscu wskazanym przez inwestora (patrz rysurek nr 3). Przyjete rozwigzanie oraz
analiza istniejacego uktadu technologicznego zaktada zlokalizowanie i pobudowanie
punktu wydawania otrgb luzem pomiedzy istniejacymi komorami Elewatora, a
istniejagcym budynkiem sterowni po zdemontowanej suszarni. Dla projektowanego
punktu wydawania otrgb luzem powinno przewidzie¢ sie budynek o ponizszych
gabarytach:

- dtugo$¢ budynku L: ca 20,0 m

- szeroko$¢ budynku: ca 10,5 m

- wysokos¢ budynku H: ca 15,00 m
W projektowanym budynku beda znajdowaty sie 4 komory o pojemnosci 12,5 ton kazda.
taczna pojemnos¢ otrgb 50 ton. Obok tych komér ma znajdowacé sie stanowisko na
samochdd, do ktérego beda tadowane transportem mechanicznym otreby.

Powinna by¢ réwniez mozliwo$¢ przerzucania otrgb z komory do innej lub tej
samej komory.

Zatadunek komér otrebami zaprojektowal bezposrednio z produkcji mtyna
transportem pneumatycznym ttoczacym o wydajnosci 2 t/h. Rury transportu
pneumatycznego zlokalizowa¢ wzdtuz budynku czyszczarni mtynskiej i komor elewatora.
Komory otrebowe wyposazy¢ w cztery filtrocyklony do odprowadzenia powietrza z komor
w trakcie trwania ich zasypu oraz dwie mieszarki maczne przystosowane jako wybieraki.

W celu przystosowania technologii, ekspedycji i transportu do obecnych
wymogow rynku nalezy zaprojektowaé i zamontowaé nastepujgce zespoty maszyn i
urzadzen:

1) trzy przeno$niki slimakowe do transportu poziomego otrgb wyposazone w dwa
czujniki (kazdy),

2) pie¢ rur wydawczych

3) jeden wychwytywacz magnetyczny,

4) jeden przenos$nik kubetkowy do transportu pionowego otrab, wyposazony w
pieé czujnikéw,

5) linig sieci transportu pneumatycznego ttoczacego o wydajnosci 2 t/h otreby z
mtyna do punktu wydawania luzem,

6) sie¢ aspiracyjng do aspiracji urzadzen,

7) bramy przemystowe rolowane



W zatgczniku Nr 3 ,Zestawienie maszyn i urzadzen dla punktu wydawania otrab
luzem w Kruszwicy” nasz Pion Produkcyjno-Techniczny podat wstepng ogéing
charakterystyke techniczno-technologiczng maszyn i urzadzen, ktére proponujemy
uwzglednic¢ w ofercie.

Urzgdzenia majg spetnia¢ wszystkie niezbedne wymagania stawiane tego typu
urzgdzeniom, tj. technologiczne, ergonomiczne, bhp i p.poz., ochrony $rodowiska,

posiada¢ znak CE, ATEX dla przemystu zbozowo mtynarskiego.

B. CZESC ELEKTRYCZNA

Transport otrgb bedzie odbywat sie z miyna.

W zwigzku z tym nalezy rozbudowaé rozdzielnie miyna o urzadzenie sitowe,
sterownicze i synoptyke dla dmuchawy, $luzy i czujnikéw poziomu zbiornika nad
zasilaczem.

W miejsce zdemontowanej rozdzielni suszarni wykona¢ i zabudowac rozdzielnie
transportu i zatadunku otrgb z urzadzeniami wykcnawczymi i synoptykg w wykonaniu
IP55 dla projektowanych: urzadzen, zbiornikéw itp.

W rozdzielni przewidzie¢ odptywy na: zestawy gniazd 3szt., zasilanie bramy
2szt., oSwietlenie 3 obwody.

Uktady transportowe wyposazyé we wszystkie elementy niezbedne do dziatania
systemu kontrolnego i nadzorujacego.

Przewidzie¢ blokady urzadzen technologicznych w przypadku awarii.

Praca przenosnikdéw musi wspotdziata¢ z poziomem otrgb w zbiornikach.

Niski i wysoki poziom bedzie sygnalizowany na synoptyce oraz sygnatem
dzwiekowym z mozliwo$cig kasowania.

Uruchomienie transportu musi poprzedzi¢ sygnalizacja optyczna i dzwiekowa.

Kable i przewody z mtyna do magazynu otrgb prowadzi¢ wzdtuz siloséw.

Trasy kablowe wykona¢ z korytek siatkowych ocynkowanych ogniowo w uktadzie
pionowym w celu ograniczenia gromadzenia sie na nich otrab i kurzu, zastosowany
osprzet o stopniu ochrony IP55.

Obiekt wyposazy¢ w instalacje awaryjnego wytaczenia napiecia w razie
zagrozenia bezpieczenstwa lub pozaru.

Przewidzie¢ wytaczniki remontowe w obwodach silnikowych.

Wykonac¢ instalacje uziemienia ekwipotencjalnego.

Podtgczy¢ wszystkie urzadzenia i rurociagi co wspdélnego uziemienia.

Wykona¢ instalacje uziemienia konstrukcji i ocdgromowa.

Wykonac instalacje o$wietlenia na bazie opraw jarzeniowych wewnatrz budynku i
LED na zewnatrz.



Po zakonczeniu prac wykonaé dokumentacje powykonawcza oraz protokoty

pomiarowe.

C. CZESC BUDOWLANA

Projektowany budynek wydawania otrgb Iluzem bedzie w konstrukcji stalowej,
sktadajacy sie z 2 czesci, a mianowicie:

1. Czg$¢ wyzsza ok. 15 m, w ktérej przewiduje si¢ zamontowanie 4 komoér
otrgbowych, mieszarek do wybierania otrab oraz w podno$nik czerpakowy pozwalajacy
na wydawanie otrab luzem oraz przerzutu otrgb mizdzy komorami. Budynek ten bedzie
jednokondygnacyjny wielopoziomowy. Sciany budynku beda wykonane z ptyt o grubosci
100 mm, a dach réwniez z pityt o grubosci 150 mm. W srodku budynku bedg
zamontowane schody drabiniaste umozliwiajgce wej$cie na poziomy technologiczne.

2. Czg$¢ nizsza o wysokosci max. 7,0 m bedzie przystosowana na paszowéz, do
ktdrego bedg transportowane otreby transportem mechanicznym. Nad samochodem
przewiduje si¢ pomost z zamontowanym przenosgnikiem slimakowym oraz rekawami
wydawczymi. W budynku przewiduje sie zamontowanie dwéch bram rolowanych
umozliwiajgcych wjazd i wyjazd samochodu.

Cato$¢ konstrukeji bedzie pomalowana farbg zabezoieczajacg przed korozja.

W ramach projektu przewiduje si¢ wykonanie:
- wykopy pod stopy zelbetowe i ptyte betonowa,
- Wywoz ziemi samochodami samowytadowczymi,
- podktady betonowe oraz z ubitych materiatéw sypkich,
- przygotowanie i montaz zbrojenia elementow zelbetowych wraz z zalaniem betonem,
- izolacje bitumiczne elementéw zelbetowych,
- izolacja pozioma przeciwwilgociowa i przeciwwodna z folii,
- wykonanie posadzki betonowej,
- wykonanie podjazdéw betonowych,
- wykonanie konstrukcji $cian z ksztattownikow stalowych,
- wykonanie konstrukcji dachu z ksztattownikow stalowych,
- wykonanie konstrukcji stalowej pod zbiorniki na otreby,
. - wykonanie pomostéw i schodéw roboczych stalowych,
- malowanie konstrukgji stalowych,
- lekka obudowa $cian z ptyt warstwowych z rdzeniem gr. 10 cm,
- lekka obudowa dachu z ptyt warstwowych gr. 15 cm,
- wykonanie obrébek blacharskich z blachy powlekanej,
- montaz rynien i rur spustowych z blachy ocynkowane;j,



- montaz drzwi stalowych,

- montaz bram przemystowych.

DANE TECHNICZNE

Budynek komér otrebowych i wydawania otrgb
Dtugo$é budynku L: ca 20,0 m

Szerokos¢ budynku ca 10,5 m

Wysokos$¢ budynku H: ca 15,0 m

D. DOKUMENTACJA
Dokumentacje dla punktu wydawania
dwuetapowo to jest:
1. Dokumentacje budowlang dla branzy:
a) budowlanej,
b) technologiczno-techniczne;j,

c) elektrycznej

otrgb luzem nalezy opracowacé

Dokumentacja ta zostanie ztozona do miejscowych wtadz, w celu uzyskania na

pozwolenie na budowe. Ta dokumentacja powinna by¢ wykonana zgodnie z

obowigzujacymi przepisami.

2. Dokumentacja wykonawcza dla branzy:
a) budowlanej,
b) technologiczno-technicznej,
c) elektrycznej

W oparciu o dokumentacje beda zamoéwione: maszyny, urzadzenia, materiaty

budowlane, osprzet elektryczny wraz z wyposazeniem oraz wykonany montaz,

itp.

3. Rowniez nalezy wykonac kosztorysy dla poszczegdlnych branz.



E. Zestawienie maszyn i urzadzen dla punktu wydawania otrab luzem w Kruszwicy

Oznaczenia [ Nazwa maszyn | Uwagi
Poz. |symbol [Czes¢ | |

1 K81-84 Komora na otreby

- pojemnos$¢ — 12,5 t (Y = 0,4 t/m®)

- objeto$¢ — 41 m®

- wymiary 2800x2800 mm

- wysoko$c¢ catkowita 8100 mm, w tym
wysokos¢ leja 4000 mm

2 Mig81-82 Mieszarka lezaca dzielona do otrgb

- wydajnosé do 15 t/h
- wykonanie ATEX 22

3 S81 Przenosnik slimakowy

.} wydajnosc¢ otrab (Y = 0,25 t/m®) 15t/h

- iloS¢ wylotow 4 szt.

- wyposazony w komplet czujnikéw (obrotow,
na klapie spietrzajgcej) ATEX 2D

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

- rozdzielacz dwudrogowy elektryczny

4 S82 Przenosnik slimakowy

- wydajnos¢ otrab (Y = 0,25 t/m®) 15t/h

- wyposazony w komplet czujnikéw (obrotow,
na klapie spietrzajgcej) ATEX 2D

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

5 S83 Przenosnik slimakowy

- wydajnosc¢ otrab (Y = 0,25 t/m3) 15t/h

- wyposazony w komplet czujnikow (obrotéw,
na klapie spietrzajacej) ATEX 2D

- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D

6 E81 Podnosnik kubetkowy malowany proszkowo
fFarba dopuszczong do kontaktu z zywnosciag

- wydajnos¢ otrab (Y = 0,25 t/m®) 15t/k
- motoreduktor NORD wykonanie ATEX 3D
- czujniki 5 kpl.

7 Zp81-88 Zasuwa podredlerowa sterowana
pneumatycznie

- zamontowana pod przeno$nikiem slimakowym
- czujniki 2 kpl.




Sztucer wylotowy pod zasuwy wyposazyé w
Fure wydawczg

Rp81-83

Rozdzielacz dwudrogowy do transportu
pneumatycznego ttoczacego o wydajnosci 2
t/h

- napigcie zasilania cewki elektrozaworu 24V
DC

- wersja z elektrozaworem typ 5/2 sterowany
obustronnie z cewkami zasilajgcymi napieciem
24 VDC (obudowa IP 65)

- z osprzetem elektrycznym

VWykonanie ATEX 22

Zs81

Zasilacz sluzowy do transportu
pneumatycznego
- wydajno$¢ (Y = 0,3 t/m?) 2t/h

Montowany w Mtynie

Zw81

Zbiornik wlotowy nad zasilaczem
- czujniki 2 kpl.

10

Dm81

Dmuchawa pneumatyczna
do transport pneumatycznego otrgb o
wydajnosci 2 t/h

Montowana w Mtynie

Ostona dzwigkochtonno - izolacyjna do
dmuchawy

1

Rury do transportu pneumatycznegc
o wydajnosci 2 t/h
a) Rury transportu pneumatycznego

12

Transport grawitacyjny
- rury spadowe

- kolanka

- opaski

13

Fp81-84

\V81-84

Filtrocyklon punktowy szt. 4

- zamontowany na komorze

- uktad sterowania impulsami powietrza wraz ze
sterowaniem elektrycznym i elektrozaworami.

- wentylator szt. 4

- wykonanie ATEX 22

14

Sa81-84

Sie¢ aspiracyjna Nr81-84
- rury

- ksztattki

- obejmy

- itp




15 Fc81 Filtrocyklon

- do sieci aspiracyjnej Nr 85

- Sluza

- kréciec przeciwwybuchowy

- uktad sterowania impulsami powietrza wraz ze
gterowaniem elektrycznym i elektrozaworami.

- wykonanie ATEX 22

16 V85 Zespot wentylatorowy
- do sieci aspiracyjnej Nr 85
- Wentylator wraz z ramg amortyzacyjng

A Zasuwa (przepustnica)

B Krociec elastyczny okragty i prostckatny

17 Sa85 Sie¢ aspiracyjna
- rury

- ksztattki

- obejmy

- itp

18 | Bp81-82 Brama przemystowa rolowana, sterowana .
elektrycznie

L szerokos$¢ w Swietle B = 5000 mm
- wysokosc w Swietle H = 4500 mm

UWAGA:
Brama rolowana na zewnatrz budynku.

19 Sie¢ sprezonego powietrza
sktadajaca sie z przewodow i armatury
sprezarka istniejgca )

- podtgczona do istniejgcej sieci
Sprezarka srubowa

- Doistosowa¢ wydajnos¢ do
zapotrzebowanej ilosci powietrza

OGOLNE WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.
Wykonawca podejmujacy sie realizacji zamoéwienia jest zobowigzany do:
1. Dokonania wizji w terenie, celem rozpatrzenia przedriotu zamdwienia
2. Opracowania dokumentacji projektowo-kosztorysowej, zgodnie z przepisami budowlanymi
i normami oraz przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska. Dokumentacja projektowa musi
by¢ opracowana zgodnie z przepisami Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia

02.09.2004r w sprawie szczeg6towego zakresu | formy dokumentacji projektowej,



specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego. (Dz.U. z 2004 r Nr 202 poz. 2072). Nie ma wymagan dotyczacych uzgodnien do
przygotowania dokumentacji projektowej z réznymi instytucjami wymaganych przepisami
prawa.

3. Sporzadzenia Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrcwia w celu bezpiecznego wykonania
inwestyciji.

4. Zrealizowania robét w oparciu o zatwierdzong dokumentacje techniczng

5. Uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie.

Zamawiajgcy bedzie wymagat aby organizacja roboét, jako$¢ zaprojektowanych materiatow i
jako$¢ wykonania byty na wysokim poziomie. Zamawiajacy bedzie kontrolowat w tym
zakresie dziatania wykonawcy.

Wywoz gruzu i ewentualnych odpadéw budowlanych wykonawca uzgodni z Zamawiajgcym.
Koszty wywozu gruzu i odpadéw w catosci lezg po stronie wykonawcy.

Za sprzet i materiaty pozostawione na terenie budowy odpowiada wykonawca.

Zamawiajgcy zapewnia wykonawcy mozliwo$¢ odptainego korzystania z mediéw (woda,
| prad) bedacych w posiadaniu Zamawiajgcego.

Zamawiajacy przewiduje biezaca kontrole wykonywanych robét budowlanych.

Dla potrzeb zapewnienia wspétpracy z wykonawca i prowadzenia kontroli wykonywanych
robot oraz dokonywania odbioréw zamawiajacy przewiduje ustanowienie osoby petnigcej
funkcje inspektora nadzoru w zakresie wynikajgcym z ustawy Prawo budowlane i
postanowiern umowy.

W pozycjach, w ktoérych opis przedmiotu zamoéwienia zawiera nazwy wiasne, nazwy
producenta, mozna stosowaé przedmioty réwnowazne, ktére odpowiadajg tym samym
normom i spetniajg te same zadania funkcjonalno-uzytkowe, co przedmioty wymienione w
opisie.

Wykonawca bedzie zobowigzany umowg do przyjecia odpowiedzialnosci od nastepstw i za
wyniki dziatalnosci w zakresie:

1. Organizacji rob6t budowlanych

2. Zabezpieczenia intereséw 0sob trzecich

3. Ochrony $rodowiska

4. Warunkéw bezpieczenstwa pracy

5. Zabezpieczenia terenu budowy przed dostepem oséh trzecich.



IV. Rozliczenie zadania warunki wynagrodzenia.

Zamawiajgcy ustanawia ryczattowe wynagrodzenie dla wykonawcy, ktére bedzie podzielone
na ptatnosci poszczegélnych elementéw rozliczeniowych. Ostateczne ustalenia zostang

opisane w umowie z wykonawca.

ZAKEADY PRZETWORSTWA
A 30ZOWO-MEYNARSKIGGO
Spuika z ograniczong odpowiadzialioscig
w Kruszwicy
ul. Droga Mtynska 1
88-150 Kruszwica
tel. 052 3815461 do 3518463, 3515165

NIP B66-10-06-819, Regon 091150036




